PUDU MT1 Max

Barredora robdtica con interpretacion
3D impulsada por IA
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Integraciéon de Limpieza magica Interaccién activa Elimina toda la
percepcion 3D inteligente suciedad y basura
de la instalacién

a

Operacién Limpieza adaptativa Cubre hasta Actualizacién de
continua 24/7 con IA 100,000m’ evasion inteligente de
obstaculos
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Interacciéon activa inteligente Mejora en la interpretacion 3D

Con proteccion estructural y sistemas de respuesta Equipado con un sistema de interpretacion 3D (3D LiDAR + fusiéon
inteligente, el MT1 Max puede percibir y adaptarse multisensorial), MT1 Max mapea entornos con precision, detecta
activamente a su entorno. obstaculos en tiempo real y navega eficientemente incluso en

techos altos, de noche o con fuertes interferencias, garantizando
un rendimiento fiable en tareas de limpieza complejas.

Sin residuos e -
demasiado grandes
o pequenhos o

Elimina toda la suciedady -
basura de la instalacion i

70cm Ancho de limpieza Limpieza magica
Ocm Limpieza de bordes

El disefio de doble chip de MT1 Max con sinergia hardware-software
35L Capacidad del depdsi

impulsa limpieza adaptativa, reconocimiento de basura, limpieza
puntual y mas.

Estrategia de limpieza
adaptativa con IA 7 =

La limpieza adaptativa reduce la rotacion de los cepillos ‘
para residuos ligeros para evitar dispersion, los acelera para
desechos pesados y ajusta el éﬁ'guloﬂ cuerpo para guiar:“

los residuos ha ra o
&

dperacion continua
24/7 Operacién

_Evasién inteligente de
—obstaculos

“ MTI Max cuenta con multiples
estrategias de evasion, cediendo
proactivamente

«.. ¢l pasoavehiculos.

~ Evasion de peatonesy animales
Reacciona rapidamente a
movimientos repentinos.

aterias de alta capacidad,

ga rapida y tecnologia de
plamiento automatico
miten operacién continua las
horas del dia.

~
o Dimensiones del robot (LxAxH) o Peso del robot o Capacidades de o Tiempo de carga

840 x 600 x 675mm 85 kg limpieza Barrido <35h
o Tiempo de funcionamiento o Capacidad de o Velocidad de crucero o Ancho de limpieza

5-10 h, Modo estandar 8 h bateria 60 Ah 02m/s~12m/s (ajustable) 70 cm (con cepillo lateral)
o Navegacion o Capacidad del o Rendimiento de limpieza

VSLAM + Marcador + 3D LiDAR SLAM depdsito 35 L Limpieza de cobertura max. 2200 m'/h

Limpieza puntual max. 7000 m'/h
s
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