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Modulo de Micréfono de Correa auto- Mas estable y potente

seguimiento intercomunicacion: retractil con dispositivos
control remoto o seguimiento  Comunicacién efectiva sin Facil de llevar y de cargar. avanzados

automatico. restricciones de escenario. .LlDAR3D .........................................................................
Camara frontal ...................................................................................................... : T - Tarjeta eSIM 4G (con GPS)
con transmision de + Wi-Fi 6 de doble banda

Bluetooth 5.2 para una
conexion estable y control
remoto.

.......................................................................................................................

« Resolucion de 1280x 720,
lente ultra gran angular de

120° (FOV) que ofrece una Potente nicleo de

gran claridad. cémputo
LUZfrontaI ............................................................. « Controlador de movimiento
+ de alta intensidad para * Procesador ARM de alto
rendimiento.

iluminar el trayecto. .
» Procesador de algoritmo de

|A mejorado
* Orion NX/Nano externo

LiDAR 4D L1

.....................................................................................................................

« Escaneo omnidireccional
ultra gran angular de
360°x90°, Permite la evasion
automatica [de obstaculos]
con puntos ciegos reducidos
y un funcionamiento estable.

Bateria inteligente

...................................................................................................................

- Bateria estandar de 8000
mAh

- Bateria de larga autonomia
de 15000 mAh

12 motores de * Proteccion contra
articulacién de sobrecalentamiento,
precisic‘)n en aleacion sobrecarga y cortocircuitos
de aluminio.

Bocina para

.................................................................................................................. Sensor de fuerzaen @ ducir masi

+ Robustos y potentes. Un el pie repro ....... UCIrmUSIca .....................
diseno estético y simple _
para una experiencia visual + Recepcion de percepcion en’ B =c altu gsto

totalmente nueva. tiempo real.
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EDUCACION .-
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Dimensién de agacharse

76 cm x 31 cm x 20 cm

Material

Aleacion de aluminio + Plastico de ingenieria de alta resistencia

Trabajando a maxima potencia

Carga util
Velocidad

Altura maxima de caida de subida

Angulo maximo de ascenso

Potencia informatica basica

Par maximo de articulacion[1]

Motor de articulacion de rodilla de

aluminio
Rango de movimiento
Circuito intraarticular (rodilla)

Enfriador de tubo de calor
conjunto

LIDAR 3D de gran angular

Maodulo de seguimiento de
posicionamiento vectorial
inalambrico

Camara gran angular HD

Sensor de fuerza del extremo
del pie

=7 kg (MAXIMO ~ 10 kg)

0~25m/s
Unos 15 cm
30°

Cuerpo: -48~48° / muslo: -200°~90° /
vastago: -156°~-48°

Aproximadamente 3000W

~8 kg (MAXIMO ~ 10 kg)

0~35m/s
Unos 16 cm
40°

8 ndcleos de alta CPU de alto rendimiento[4]

Cuerpo: -48~48° / muslo: -200°~90° /
vastago: -1596°~-48°

=8 kg (MAXIMO ~ 12 kg)
0~ 35 m/s (MAX. - 5 m/s)
Unos 16 cm
40°

8 ndcleos de alta CPU de alto rendimiento[4]

Cuerpo: -48~48° / muslo: -200°~90° /
vastago: -156°~-48°

=8 kg (MAXIMO ~ 12 kg)
0~ 35 m/s (MAX. - 5 m/s)
Unos 16 cm
40°

8 ndcleos de alta CPU de alto rendimiento[4]

Cuerpo: -48~48° / muslo: -200°~90° /
vastago: -156°~-48°



TABLA COMPARATIVA

Accion basica
Correa con escalado automatico o °
OTA inteligente mejorada

Transaccion de imagenes RTT 20

Programa gréfico 0 0
Lampara delantera 1 ’
WIiFI6 con doble banda ° °
Bluetooth 5.2/4.2/2.1 . -

Maédulo 4G (con GPS)
Funcion de voz[5]

Sistema inteligente de
seguimiento lateral ISS 2.0

Deteccion y evasion inteligente
Compatibilidad de la pila de carga

Sedllslialideded ap e1sli7]

Desarrollo secundario|6] ° °
Maodulo de alta potencia de calculo opcional opcional
¢ | Camara de profundidad ° i
3 ° °
% Bateria inteligente
a estandar (8000 mAh) estandar (8000 mAh)
5 | Duracion de la bateria ] ]
3 Aproximadamente 1-2 horas Aproximadamente 1-2 horas
:
|| CeEErr estandar (336 V 35 A) estandar (336 V 35 A)
Periodo de garantia[7] 6 meses 12 meses

1] El par maximo en la tabla se refiere al par maximo del motor de articulacién mas grande; el par maximo real varia para los 12 motores de articulacion.
2] En entorno abierto sin interferencias ni bloqueos.

3] 3.La transformacion y la calidad varian considerablemente en diferentes entornos de red.

4] CPU de alto rendimiento de 8 nucleos: admite una variedad de modos, incluido el modo avanzado, el modo Al, el mapeo LiDAR 3D, etc.

5] Las funciones de voz incluyen interaccion de voz sin conexion, comandos, intercomunicador y reproduccion de masica.

7] Para conocer los términos de garantia mas detallados, lea el folleto de garantia del producto.
8] Los parametros anteriores pueden variar en diferentes escenarios y configuraciones, sujeto a la situacion real.

]

]

]

]

]
6] Para obtener mas informacion, lea el manual de desarrollo secundario.

]

]
9] Si hay algan cambio en la apariencia del producto, consulte el producto real.
0]

[
[
[
[
[
[
[
[
[
[

10] La funcion 4G de la version continental que no sea de China solo sera compatible con 43 paises europeos (excepto Ucrania) y algunas regiones asiaticas.

*Consejo: Limitado a la técnica actual y a los recursos de potencia informatica, parte de la funcion debera ser realizada por operaciéon humana o desarrollo secundario.

*Este producto es un robot civil. Rogamos a todos los usuarios que se abstengan de realizar modificaciones peligrosas o utilizar el robot de forma peligrosa.
*Visite el sitio web de Unitree Robotics para conocer mas términos y politicas relacionados y cumplir con las leyes y regulaciones locales.

opcional

o

estandar (8000 mAh)
Aproximadamente 1-2 horas
estandar (336 V 35 A)

12 meses

opcional

o

estandar (15000 mAh)
Aproximadamente 2 - 4 horas
estandar (336 V 35 A)

12 meses



EXTENSIONES

B X716 LIDAR

9-36V DC
Rango de voltaje

Horizontal 360°, Vertical 30°

Fov (-15°4-+15°)
J CAMARA DE PROFUNDIDAD
Modelo D435

Distancia minima de
profundidad

Campo de vision de 86° * 57° (+ 3°)
profundidad

B MID360 LIDAR

Rango de voltaje

Horizontal 360°, Vertical -7°-52°

Fov

D1SERVO
BRAZO MECANICO

Grado de libertad

670mm (con fauces)

Envergadura maxima

Requisito de energia 24V 2.5A (MAX 5A)

Tipo de motor Servo

Control de interfaz Interfaz de comunicacion de
control RJ45 (ETH)

Control Remoto
pantalla + camara ﬁﬁﬁ

* .
A

l l e
- ‘ b

Frecuencia Inalambrica 1920 x 1080 Fli -

Poder Hom 30w

Control remoto con pantalla MK 15

ll DOCKING STATION

Modelo Orin Nano 8GB Orin NX 16GB

Nano soperte arriba de 40 tops
Nx soporte arriba de 100 tops

Potencia de la computadora
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CARACTERISTICAS

1.- Exploracion en espacios cerrados como almacenes con
obstaculos fisicos y evaluacion de estructuras en entornos

hostiles.

2.- Aplicaciones educativas y demostraciones.

3.- Entregas ligeras de materiales.
4.- Interaccion social y entretenimiento.

unlTREE

®

o

1cm x 40cm;

Tamario del Carga: aprox. 7 kg
/ roducto: /0cm Xx mi (Iimite ~10 kg);

- Peso total de Ia Velocidad: 0~2,5
= maquina: 15 kg m/s.
= (incluida la bateria):

Tamano del producto: 70cm x 31cm x 40cm; peso total de la
maquina: 15 kg (incluida la bateria); carga: aprox. 7 kg (Iimite ~10
kg); velocidad: 0~2,5 m/s.

Altura maxima de escalado: aprox. 13 cm; angulo maximo de
pendiente: 30°.

Los cables estan enrutados por el interior de la articulacion de
la rodilla, y los tubos de calor de las articulaciones ayudan a la
disipacion térmica.

Amplio rango de movimiento articular: cuerpo: -48~48°; muslo:
-200~90°; pantorrilla: -156~-48".

El LIDAR 3D de angulo ultra amplio cuenta con funcién de

deteccion de objetos y evasion de obstaculos, ademas de camara

gran angular de alta definicion.

Actualizacion inteligente OTA (inalémbrica).

Transmision de imagenes en alta definicién via App, control remoto,

visualizacion de todos los datos; programacion grafica en la App.
Conexién inaldmbrica WIFIG de doble banda 802.11ax; Bluetooth
b.2/4.2/2.1.

Tipo de bateria: bateria estandar (8000 mAh), duracion de 1-2 h;
cargador estandar (33,6 V 3,5 A).

Cuenta con Moonwalk (caminata espacial), paso lateral, paso

cruzado, salto vertical, salto hacia adelante, voltereta frontal,
modo feliz, dar la mano (la pata), abalanzarse*, sentarse, estirarse,
hacer reverencia, variedad de bailes creativos, etc.

Incluye control remoto portatil sencillo.
Periodo de garantia: medio afno (6 meses).
*Nota: En el punto 10, el termino original "“throw people” suele ser

una traduccion literal del chino para la accion de “abalanzarse” o
‘saltar” (pounce) que realizan estos robots cuadrdpedos.
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CARACTERISTICAS

1.- Exploracion en espacios cerrados o industriales como
fabricas, almacenes o minas con obstaculos fisicos y
evaluacion de estructuras en entornos hostiles mediante
mapeo tridimensional.

2.- Aplicaciones educativas y demostraciones, programacion
grafica via app para estudiantes y aficionados.

3.- Apoyo en investigacion robdtica, simulaciones en tiempo
real.

4.- Entregas ligeras de materiales.

D.- Interaccion social y entretenimiento.

6.- Rondas automatizadas de patrullaje.

31cm x 40cm:

Tamano del
| /I producto: 7/0cm x

. Peso total de la
= maquina: 13 kg
= (incluida la bateria):

Altura maxima de escalado: aprox. 16 cm; angulo maximo de
pendiente: 40°,

Los cables estan enrutados por el interior de la articulacion de
la rodilla, y los tubos de calor de las articulaciones ayudan a la
disipacion térmica.

Amplio rango de movimiento articular: cuerpo: -48~48°; muslo:
-200~90°; pantorrilla: -156~-48°.

El LIDAR 3D de angulo ultra amplio cuenta con funcién de
deteccion de objetos y evasion de obstaculos, ademas de camara
gran angular de alta definicion.

Equipado con comunicacion 4G, eSIM integrada; cuenta con
actualizacion inteligente OTA.

Transmision de imagenes en alta definicion via App, control
remoto, visualizacion de todos los datos; programacion grafica en
la App.

Conexion inalambrica WIFI6 de doble banda 802.11ax; Bluetooth
5.2/4.2/2.1.

Bateria estandar: (8000 mAh), duracion de 1-2 h; cargador
estandar (336 V 3,5 A).

Equipado con sistema de control y posicionamiento vectorial
inalambrico para realizar la funcion de acompanamiento
(seguimiento).

Carga: aprox. 8 kg
(I'mite ~10 kg);

i

Velocidad: 0~3,5
m/s.

Cuenta con Moonwalk (caminata espacial), paso lateral, paso
cruzado, salto vertical, salto hacia adelante, voltereta frontal,
modo feliz, dar la mano (la pata), abalanzarse*, sentarse, estirarse,
hacer reverencia, variedad de bailes creativos, etc.

Equipado con micréfono, altavoz, iluminacion (3W), funcion de
indicacion del estado del sistema, retroalimentacién en tiempo real
del estado del robot, y puede utilizarse para demostraciones de
acciones con muasica vy luces.

Maodulo de reconocimiento de voz integrado, con funcién de
interaccién por voz, respuesta a nivel de milisegundos, utilizando
tecnologia de reconocimiento de voz lider en la industria, alta
precision de reconocimiento y rapida comprension.

Incluye control remoto portatil.

Periodo de garantia: un ano.

*Nota: Al igual que en el texto anterior, “throw people” se traduce
interpretativamente como “abalanzarse” o “saltar” (accion

pounce), ya que es una traduccion literal del chino utilizada por el
fabricante para describir ese movimiento.



INVESTIGACION Y
DESARROLLO
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CARACTERISTICAS

1.- Desarrollo robético e investigacion.

2.- Procesamiento intensivo de datos espaciales mediante las
camaras RealSense y LIiDAR.

3.- Practicas universitarias o talleres técnicos, programacion
en C++ y Python.

4.- Eventos y divulgacion cientifica

2.- Interaccion humano robot por voz con entrenamiento de
modelos de lenguaje natural.

6.- Interaccion social, demostraciones y asistencia en museos,

laboratorios o centros educativos.

/.- Apoyo emocional o recreativo con actuaciones artisticas
con mauasica, luces y bailes sincronizados.

8.- Posible uso en terapias roboéticas para ninos y adultos
mayores.

Tamano del

| /I producto: 7/0cm x

31cm x 40cm:

. Peso total de la
= maquina: 13 kg
= (incluida la bateria):

Capacidad de Escalada: Altura maxima de escalada de
obstaculos: aproximadamente 16 cm; angulo maximo de
pendiente de escalada: 40°.

Gestion Térmica y Cableado: El cableado esta enrutado por el
interior de la articulacion de la rodilla, y los tubos de calor de las
articulaciones ayudan en la disipacion térmica.

Rango de Movimiento Articular: Amplio espacio de movimiento:
cuerpo: -48~48°; muslo: -200~90°; pantorrilla: -156~-48".

Sensores: El LIDAR 3D ultra gran angular cuenta con funcion de
deteccion de objetos y evasion de obstaculos, ademas de una
camara gran angular de alta definicion.

Conectividad: Equipado con comunicacion 4G y eSIM integrada;
cuenta con actualizacion inteligente OTA (Over-The-Air).

Funciones de la App: Transmision de imagenes en alta definicion,
control remoto y visualizacion de todos los datos via App;
programacion grafica en la aplicacion.

Conexion Inalambrica: WIFI6 de doble banda 802.11ax; Bluetooth
h.2/4.2/2.1.

Bateria: Bateria estandar (8000mAh), autonomia de 1-2 horas.
Control: Incluye control remoto manual.

Soporte de Hardware: Soporta sensor de pie (fuerza), desarrollo
secundario y estacion de carga.

Seguimiento: Equipado con sistema de posicionamiento vectorial
inalé@mbrico y control para realizar la funcidn de acompanamiento
(seguimiento).

Carga: aprox. 8 kg
(I'mite ~10 kg);

i

Velocidad: 0~3,7
m/s.

Movimientos y Acciones: Realiza el paso lunar (caminata espacial),
paso lateral, paso cruzado, salto vertical, salto hacia adelante,
voltereta frontal, modo feliz, dar la mano, lanzarse (pounce),
sentarse, estirarse, reverencia, una variedad de bailes creativos,
etc.

Interaccion y Luces: Equipado con microfono, altavoz,

iluminacion (83W), funcion de indicacion de estado del sistema,
retroalimentacion en tiempo real del estado del robot, y puede
usarse para demostraciones de acciones con musica y luces.

Voz e |A: Médulo de reconocimiento de voz integrado con

funcion de interaccion por voz, respuesta en milisegundos; utiliza
tecnologia de reconocimiento de voz lider en la industria, con alta
precision y rapida comprension.

Base de expansion con potencia de procesamiento de 40 Tops
(Jetson Orin Nano de 8 GB), algoritmo de |IA y soporte técnico.

Con camara de profundidad Realsense D434i.

Soporte: Proporciona excelente soporte técnico, manuales de
desarrollo completos y soporte del ecosistema.

Desarrollo: Admite desarrollo secundario, proporciona modelos de
robot e interfaces de simulacion, y es compatible con entornos de
simulacion como Isaac SIM.

Garantia: Periodo de garantia: un ano.
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CARACTERISTICAS

1.- Desarrollo robotico e investigacion.

2.- Procesamiento intensivo de datos espaciales mediante las
camaras RealSense y LiDAR.

3.- Practicas universitarias o talleres técnicos, programacion
en C++ y Python.

4.- Eventos y divulgacion cientifica

5.- Interaccion humano robot por voz con entrenamiento de
modelos de lenguaje natural.

6.- Interaccioén social, demostraciones y asistencia en museos,
laboratorios o centros educativos.

/.- Apoyo emocional o recreativo con actuaciones artisticas
con mauasica, luces y bailes sincronizados.

8.- Posible uso en terapias robadticas para nifnios y adultos
mayores.

Tamano del producto:
/0cm x 31cm x 40cm;

Carga: aprox. 8 kg
(Iimite ~10 kg);

[ i

; Peso total de la Velocidad: 0~-3,7 m/s.
"= maquina: 15 kg (incluida @
la bateria);

Capacidad de Escalada: Altura maxima de escalada:
aproximadamente 16 cm; angulo maximo de pendiente de
escalada: 40°.

Gestion Térmica y Cableado: Los cables estan enrutados por el
interior de la articulacion de la rodilla, y los tubos de calor de las
articulaciones ayudan en la disipacion térmica.

Rango de Movimiento Articular: Amplio espacio de movimiento
articular: cuerpo: -48~48°; muslo: -200~90°; pantorrilla: -156~-48°.

Sensores: El LIDAR 3D ultra gran angular tiene funcion de
deteccion de objetos y evasion de obstaculos, ademas de camara
gran angular de alta definicion.

Conectividad: Equipado con comunicacion 4G, eSIM integrada;
equipado con actualizacion inteligente OTA.

Funciones de la App: Transmision de imagenes de alta definicion
por App, control remoto, visualizacion de todos los datos;
programacion gréafica en la App.

Conexion Inalambrica: WIFI6 inalambrico de doble banda 802.11ax;
Bluetooth 5.2/4.2/2.1.

Bateria y Carga: Bateria de larga duracion (15000 mAh),
autonomia de 2-4 h, cargador de carga rapida (33.6 V/9 A).

Control: Con control remoto manual.
Soporte de Hardware: Soporta sensor de pie (fuerza), desarrollo
secundario y estacion de carga.

Seguimiento: Equipado con sistema de posicionamiento vectorial
inalambrico y control para realizar la funcion de acompanamiento.

Movimientos y Acciones: Realiza paso lunar (caminata espacial),
paso lateral, paso cruzado, salto vertical, salto hacia adelante,
voltereta frontal, modo feliz, dar la mano, abalanzarse (throw
people/pounce), sentarse, estirarse, reverencia, variedad de bailes
creativos, etc.

Interaccién y Luces: Equipado con micréfono, altavoz, iluminacién
(8W), con funcion de indicacion de estado del sistema,
retroalimentacion en tiempo real del estado del robot, y puede
usarse para demostraciones de acciones con musica y luces.

Voz e |A: Modulo de reconocimiento de voz integrado, con funcion
de interaccién por voz, respuesta de interaccién por voz a nivel
de milisegundos, utilizando tecnologia de reconocimiento de voz
lider en la industria, alta precision de reconocimiento y rapida
comprension.

Computacion IA: Médulo de expansion (Dock) con potencia de
computo de 40 Tops (Jetson Orin Nano 8GB), incluye algoritmos
de |IA y soporte técnico.

Camara de Profundidad: Con camara de profundidad RealSense
D435i.

Soporte: Proporciona excelente soporte técnico, manuales de
desarrollo completos y soporte del ecosistema.

Simulacion: Admite desarrollo secundario, proporciona modelos de
robot e interfaces de simulacion, y soporta entornos de simulacion
como Isaac SIM.

Garantia: Periodo de garantia: un ano.
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CARACTERISTICAS

- i, . .
- o — =" — | S

1.- Desarrollo robético, prototipado e investigacion.

2.- Procesamiento intensivo de datos espaciales mediante las
camaras RealSense y LiDAR.

3.- Procesamiento intensivo e integracion avanzada de
deteccion de obstaculos para entornos reducidos o con
muchos objetos, espacios confinados y exploracion.

4.- Practicas universitarias o talleres técnicos, programacion
en C++ y Python.

2.- Eventos y divulgacion cientifica

6.- Interacciéon humano robot por voz con entrenamiento de
modelos de lenguaje natural.

/.- Interaccion social, demostraciones y asistencia en museos,
laboratorios o centros educativos.

8.- Apoyo emocional o recreativo con actuaciones artisticas
con muadsica, luces vy bailes sincronizados.

9.- Posible uso en terapias rob6ticas para ninos y adultos
mayores.

Tamano del producto:
/0cm x 31cm x 40cm;

]

; Peso total de la
= maquina: 15 kg (incluida
la bateria);

Capacidad de Escalada: Altura maxima de escalada: aprox. 16 cm;
angulo maximo de pendiente: 40°.

Gestion Térmica: Cables enrutados por el interior de la
articulacion de la rodilla; tubos de calor en las articulaciones para
disipacion térmica.

Movimiento Articular: Amplio rango de movimiento: cuerpo:
-48~48°; muslo: -200~90°; pantorrilla: -136~-48°.

Sensores Base: LIDAR 3D ultra gran angular con deteccion de
objetos y evasion de obstaculos, mas camara gran angular de alta

definicion.

Conectividad: Comunicacion 4G, eSIM integrada; actualizacion
inteligente OTA.

App y Control: Transmisién de imagen HD, control remoto,
visualizacion de datos y programacion grafica mediante App.

Red Inalambrica: WIFI6 doble banda 802.11ax; Bluetooth
5.2/4.2/2.1.

Bateria: Bateria de larga duracion (15000 mAh), autonomia de 2-4
h, cargador de carga rapida (33.6 /9 A).

Control: Incluye control remoto manual.

Soporte Hardware: Soporta sensor de pie, desarrollo secundario
y estacion de carga.

Seguimiento: Sistema de posicionamiento vectorial inalambrico

Carga: aprox. 8 kg
(Iimite ~10 kg);

L
- Velocidad: 0~3,7 m/s.

para funcién de acompanamiento (seguimiento lateral).

Acciones: Paso lunar (caminata espacial), paso lateral, paso
cruzado, saltos, voltereta frontal, modo feliz, dar la mano,
abalanzarse, sentarse, estirarse, reverencia, bailes creativos, etc.

Interaccion: Micréfono, altavoz, iluminacion (3W), indicacion de
estado del sistema y demostraciones con muasica vy luces.

Voz: Modulo de reconocimiento de voz integrado, respuesta en
milisegundos, alta precision y rapida comprension.

Computacion IA (Tope de Gama): Dock de expansion con 100 Tops
de potencia de computo (Jetson Orin NX 16GB), incluye algoritmos
de |A y soporte técnico.

Camara de Profundidad: Incluye camara de profundidad
RealSense D435i.

LIDAR Avanzado: Equipado con LIDAR 3D Livox Mid-360, incluye
algoritmos de navegacion y soporte técnico.

Desarrollo: Soporte técnico excelente, manuales completos,
soporte del ecosistema, modelos de robot e interfaces para
simulacion (como Isaac SIM).

Garantia: Un ano.
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EDU-U4 |

CARACTERISTICAS |__ Peso total de |a Velocidad: 0-3.7

= maquina: 15 kg m/s.
= (incluida la bateria):

Tamaiio del Carga: aprox. 8 kg
| {I producto: 7/0cm x mi (Iimite ~10 kg):

31cm x 40cm:

Capacidad de Escalada: Altura maxima de escalada: aprox. 16 cm; para funcion de acompanamiento.
angulo maximo de pendiente: 40°.

Acciones: Paso lunar (caminata espacial), paso lateral, paso
Gestion Térmica: Cables enrutados por el interior de la cruzado, saltos, voltereta frontal, modo feliz, dar la mano,
articulacion de la rodilla; tubos de calor en las articulaciones abalanzarse, sentarse, estirarse, reverencia, bailes creativos, etc.
ayudan en la disipacion térmica.

Interaccion: Micréfono, altavoz, iluminacion (3W), indicacion de
Movimiento Articular: Amplio espacio de movimiento: cuerpo: estado del sistema y demostraciones con muasica vy luces.
-48~48°; muslo: -200~90°; pantorrilla: -136~-48°.

Voz: Modulo de reconocimiento de voz integrado, respuesta en

Sensores Base: LIDAR 3D ultra gran angular con deteccion de milisegundos, alta precision y rapida comprension.
objetos y evasion de obstaculos, y camara gran angular de alta
definicion. Computacion IA: Dock de expansion con 100 Tops de potencia
de computo (Jetson Orin NX 16GB), incluye algoritmos de IA y
: Conectividad: Comunicacion 4G, eSIM integrada; actualizacion soporte técnico.
. , , B inteligente OTA.
1.- Desarrollo robadtico e investigacion. | Camara de Profundidad: Con cdmara de profundidad RealSense
2.- P.rocesamlepto intensivo de datosl espaciales App vy Control: Transmision de imagen HD, control remoto, D435i.
mediante las camaras RealSense y LiDAR. visualizacion de datos y programacion grafica mediante App.
3.- Integracion avanzada de deteccion de obstaculos LIDAR de Alta Gama: Equipado con LiDAR 3D de alta gama Hesai
para entornos reducidos o con muchos objetos, Red Inalambrica: WIFI6 doble banda 802.11ax; Bluetooth XT16, incluyendo algoritmos de navegacién y soporte técnico.
espacios confinados y exploracion en entornos que 5.2/4.2/2.1.
requieren precision. Soporte: Proporciona excelente soporte técnico, manuales de
4.- Practicas universitarias o talleres técnicos, Bateria: Bateria de larga duracion (15000 mAh), autonomia de 2-4 desarrollo completos y soporte del ecosistema.
programacion en C++ y Python. h, cargador de carga rapida (33.6 V/9 A).
2.- Eventos y divulgacion cientifica Simulacion: Admite desarrollo secundario, proporciona modelos de
6.- Interacciéon humano robot por voz con entrenamiento Control: Incluye control remoto manual. robot e interfaces de simulacion, y soporta entornos como Isaac
de modelos de lenguaje natural. SIM.
7.- Interaccion social, demostraciones y asistencia en Soporte Hardware: Soporta sensor de pie, desarrollo secundario
museos, laboratorios o centros educativos. y estacion de carga. Garantia: Periodo de garantia: un ano.

8.- Apoyo emocional o recreativo con actuaciones

artisticas con masica, luces y bailes sincronizados. Seguimiento: Sistema de posicionamiento vectorial inalambrico









Dimensién de la posicion de pie /0cm x 43 cm x 30 cm

= ifi [ 3N
SpeClilicaciones SIEECEas Peso (con bateria) Alrededor de 18 kg D ETA L L E S D E LD S

Parametro electrénico

Voltaje 336V st
Carga ditil =8 kg (MAXIMO ~ 12 kg) ~ PA RA M ETR 0
Velocidad 0~25 m/s |
Parametros de rendimiento Altura maxima de caida de subida /0 cm
Angulo maximo de ascenso 35°
Potencia informatica basica CPU de alto rendimiento de 8 ndcleos

) , y Motor de articulacion de rodilla de aluminio 16
Parametros de la articulacion

Par maximo de articulacion[1] Aproximadamente 45 N.m

Llantas Neumatico de 7 pulgadas
Parametros del sensor de fuerza LIDAR 3D de gran angular *

Camara gran angular HD o

Accion basica °

OTA inteligente mejorada o
Soporte de APP '
Lista de caracteristicas Contrelagerim e, o
Lampara de iluminacion delantera o
WIFIG, 4G y Bluetooth o

Funcioén de voz

Desarrollo secundario °

Maodulo de expansion Maodulo aritmético estandar (Orin NX) - -—
Tipo de bateria Larga duracion (15000 mAh)
. Resistencia 1,5-3 horas [1] El par méximo en la tabla se refiere al par maximo del motor de articulacién mas grande; el par maximo real varia para los 16
Accesorios . motores de articulacion.
Cargador Carga rapida (336 V 9 A) [2] Para obtener mas informacion, lea el manual de desarrollo secundario.
Periodo de garantia 12 meses *Consejo: Limitado a la técnica actual y a los recursos de potencia informatica, parte de la funcion debera ser realizada por ope-

racion humana o desarrollo secundario.

*Este producto es un robot civil. Rogamos a todos los usuarios que se abstengan de realizar modificaciones peligrosas o utilizar
el robot de forma peligrosa.

*Visite el sitio web de Unitree Robotics para conocer mas términos y politicas relacionados y cumplir con las leyes y regulaciones
locales.
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CARACTERISTICAS

1.- Inspeccion v vigilancia con control remoto en
interiores.

2.- Navegacion fluida en entornos que requieren
movilidad mejorada.

3.- Entrega asistida de materiales.

4.- Interaccion social y entretenimiento.

Tamano del producto:
| /I /0cm x 43cm x 30cm;

; Peso total de la

"= maquina: 18 kg (incluida

la bateria);

Rodamiento: Neumaticos: neumaticos de aire de 7/
pulgadas.

Capacidad de Obstaculos: Altura maxima de escalada:

aprox. 70 cm.

Actuadores: Motores articulares: 16 (probablemente
4 por pierna: 3 de articulacion + 1 de rueda).

Bateria: Tipo de bateria: bateria de larga duracion
(15000 mAh), autonomia de 2-4 h.

Garantia: 1 ano para la maguina completa.
Computacion IA: Base de expansion (Orin NANQO) con
potencia de computo de 40 Tops, incluye algoritmos
de IA y soporte técnico.

Camara de Profundidad: Equipado con camara de
profundidad RealSense D435..

Accesorio Opcional: Brazo robotico servo D1 opcional.

i
ez

Carga: aprox. 8 kg
(limite ~10 kg);

Velocidad: 0-2.5 m/s.
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CARACTERISTICAS

1 Exploracion en entornos mixtos: Patrullaje en
areas con superficies lisas y terrenos irregulares,
como parqgues industriales o campus universitarios,
aprovechando la eficiencia de las ruedas y la
versatilidad de las patas.

2 Logistica y entrega en interiores: Transporte de
materiales ligeros en grandes almacenes o fabricas con
suelos planos, utilizando el modo de ruedas para mayor
velocidad y autonomia.

3 Investigacion en robdtica hibrida: Plataforma para
el estudio y desarrollo de algoritmos de control para
robots con modos de locomocion dual (patas y ruedas).

4 Aplicaciones educativas avanzadas: Demostraciones
y practicas en talleres de robodtica sobre sistemas de
locomocion complejos y eficiencia energética.

43cm x b0cm:

Tamano del
| {I producto: 7/0cm x

. Peso total de la
= magquina: 18 kg
= (incluida la bateria):

Rodamiento: Neumaticos: neumaticos de aire de 7 pulgadas.

Capacidad de Obstaculos: Altura maxima de escalada: aprox. 70
cm.

Actuadores: Motores articulares: 16.

Bateria: Tipo de bateria: bateria de larga duracion (15000 mAh),
autonomia de 2-4 h.

Garantia: 1 ano para la maquina completa.
Computacion IA (Upgrade): Dock de expansion (Orin NX) con 100
Tops de potencia de computo, incluye algoritmos de |IA y soporte

técnico.

Camara de Profundidad: Equipado con camara de profundidad
RealSense D435..

Accesorio Opcional: Brazo robdético servo D1 opcional.

Velocidad: 0-2.5
m/s.
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CARACTERISTICAS

1.- Inspeccion y vigilancia con control remoto en interiores.
2.- Navegacion fluida en entornos que requieren movilidad
mejorada y precision.

3.- Entrega asistida de materiales.

4.- Interaccion social y entretenimiento.

Tamano del producto:
| /I /0cm x 43cm x 50cm;

i Peso total de la
"= maquina: 18 kg (incluida
la bateria);

Rodamiento: Neumaticos: neumaticos de aire de 7 pulgadas.

Capacidad de Obstaculos: Altura maxima de escalada: aprox. 70
cm.

Actuadores: Motores articulares: 16.

Bateria: Tipo de bateria: bateria de larga duracion (15000 mAh),
autonomia de 2-4 h.

Garantia: 1 ano para la maquina completa.

Computacion IA: Dock de expansion (Orin NX) con 100 Tops de

potencia de computo, incluye algoritmos de IA y soporte técnico.

Céamara de Profundidad: Equipado con camara de profundidad
RealSense D435i.

Navegacion Avanzada (Nuevo): Equipado con radar laser 3D
(LIDAR) Livox Mid-360, incluyendo algoritmos de navegacion y
soporte técnico.

Accesorio Opcional: Brazo roboético servo D1 opcional.

4

Velocidad: 0-2.5 m/s.
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CARACTERISTICAS

1.- Inspeccion y vigilancia con control remoto en interiores.
2.- Navegacion fluida en entornos que requieren movilidad
mejorada y precision con gran detalle.

3.- Entrega asistida de materiales.

4.- Interaccion social y entretenimiento.

Tamano del
| {I producto: 7/0cm x

43cm x b0cm:

. Peso total de la
= magquina: 18 kg
= (incluida la bateria):

Rodamiento: Neumaticos: neumaticos de aire de 7 pulgadas.

Capacidad de Obstaculos: Altura maxima de escalada: aprox. 70
cm.

Actuadores: Motores articulares: 16.

Bateria: Tipo de bateria: bateria de larga duracion (15000 mAh),
autonomia de 2-4 h.

Garantia: 1 ano para la maquina completa.

Computacion IA: Dock de expansion (Orin NX) con 100 Tops de

potencia de computo, incluye algoritmos de IA y soporte técnico.

Camara de Profundidad: Equipado con camara de profundidad
RealSense D435..

Navegacion Avanzada (Diferenciador): Equipado con radar laser
3D Hesai XT16, incluyendo algoritmos de navegacion y soporte
técnico.

Accesorio Opcional: Brazo robdético servo D1 opcional.

Velocidad: 0-2.5
m/s.
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CARACTERTSTK:AS r ._—-_;‘ i= rneélsqou::;?l’lgek:ga(incluida

Tamano del producto: Velocidad: 0~2.5 m/s.
D|( /0cm x 43cm x 30cm; ﬁa??

|
! == 5 bateria);

Rodamiento: Neumaticos: neumaticos de aire de 7 pulgadas. Rotacion Roll (alabeo): -45°~+45°,

Capacidad de Obstaculos: Altura maxima de escalada: aprox. /0  Sensor de Imagen Térmica:
cm.
Resolucion: 640x512.
Actuadores: Motores articulares: 16.
Rango de banda: 8-14um.
Bateria: Tipo de bateria: bateria de larga duracion (15000 mAh),
autonomia de 2-4 h. Rango de medicién de temperatura:

Garantia: 1 afno para la maquina completa. Alta ganancia: -20~+150°C.
Computacion IA: Dock de expansion (Orin NX) con 100 Tops de Baja ganancia: 50~+550°C.

potencia de computo, incluye algoritmos de |A y soporte técnico.
Precision de medicion:

Camara de Profundidad: Equipado con camara de profundidad

1.- Inspeccion vy vigilancia con control remoto en interiores. RealSense D435 _20~+150°C (+2°C)
2.- Navegacion fluida en entornos que requieren movilidad
mejorada y precisién con gran detalle. Navegacion Pro: Equipado con radar laser 3D Hesai XT16, 50~+550°C (+5°C).

3.- Aplicaciones de videovigilancia. incluyendo algoritmos de navegacion y soporte técnico.

No se puede seleccionar el servobrazo D1.

4.- Entrega asistida de materiales. TP : :
J Restriccion de Accesorio: No se puede seleccionar el brazo

0.~ Interaccion social y entretenimiento.” robético servo D1 (incompatible con el médulo térmico). Nota: Go2W-U5 es una plataforma de hardware que admite
desarrollo secundario. Esta plataforma es estandar: no incluye
Especificaciones del Médulo de Carga Util (Gimbal y Térmica) servicios de personalizacién, navegacion y mapeo en el sitio del
Gimbal 6ptico dual: Estabilizacion de tres ejes de alta precision. proyecto, gestion de software en segundo plano, inspeccién e

implementacion del sitio del proyecto, etc.
Jitter angular: £0.01°.

Rotacion Pitch (inclinacion) controlable: -90°~+25°.

Rotacion Horizontal controlable: -270°~+270°,
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Robot:(inspeccion de seguridad, investigacion y recoleccion de evidencias, aplicacién de leyes
de transito, patrullaje de gestion urbana, monitoreo ambiental, emergencia de incendio)
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CARACTERISTICAS
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Tamano del producto:
| /I /0cm x 43cm x 30cm;

; Peso total de la
"= maquina: 18 kg (incluida
la bateria);

1 Inspeccion industrial en entornos mixtos: Rondas de
inspeccion en instalaciones que combinan oficinas y areas de
produccion, utilizando ruedas para pasillos y patas para escaleras
0 zonas con obstaculos.

2 Vigilancia y seguridad perimetral: Patrullaje auténomo en
grandes perimetros con terrenos variados, combinando la
velocidad de las ruedas en asfalto con la capacidad todoterreno
de las patas.

3 Mapeo vy topografia de grandes areas: Creacion de mapas 3D
de alta definicion en complejos industriales o campus, optimizando
el tiempo de mapeo con el modo de ruedas.

4 Desarrollo de aplicaciones comerciales: Plataforma de
prototipado para soluciones comerciales que requieran movilidad
eficiente en entornos interiores y exteriores.

Control remoto con pantalla (camara dual):

1) Enlaces de comunicacion duales de respaldo: 1. Frecuencia

de comunicacion principal: 5.8G, control remoto y telemetria,
transmision unidireccional de imagenes y digital; 2. Frecuencia de
comunicacion de respaldo: red 4G completa.

2) Transmision de video: Imagenes de alta definicion 1080P con un
retardo de hasta 180 ms, compatible con entrada de flujo de video
de puerto de red estandar y transmision de senal de video de alta
definicion 1080P de doble canal.

3) A prueba de explosiones con pantalla, compatible con red 4G
completa.

4) Sistema de percepcion de imagen estandar: Camaras duales
con resolucion 1080P, gran angular de 120° vy luz de relleno de
cuatro luces de alto brillo.

Velocidad: 0~-2.5 m/s.

24

Tres en uno: reflector, transmision de voz digital, luces de
advertencia rojas y azules

1) Reflector: Potencia 30 W, brillo 3000 limenes

2) Transmision de voz digital: Transmision digital por codec,
volumen ajustable en diez niveles, distancia maxima de
propagacion de 500 m, volumen maximo de 130 dB, modo de voz
(modo de voz en tiempo real, modo de grabacién y reproduccion,
modo de reproduccion de alarma, modo de reproduccion de
audio)

3) Luces de advertencia rojas y azules: Multiples modos de luz de
advertencia, colores de luz de advertencia (rojo, azul), potencia 10
W

4) Funciones: voz en tiempo real, carga de grabacion,
reproduccion de audio, texto a voz, parpadeo de luz, luz siempre
encendida, ajuste de brillo de luz, parpadeo rojo y azul, cambio de
modo de parpadeo rojo y azul

5) Método de control: Aplicacion (control remoto con pantalla)

6) No incluye camara de profundidad ni brazo servomecanico/
radar, etc.
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CARACTERISTICAS

Tamano del producto:
| /I /0cm x 43cm x 30cm;

i Peso total de la
"= maquina: 18 kg (incluida
la bateria);

1 Inspeccion industrial en entornos mixtos: Rondas de
inspeccidn en instalaciones que combinan oficinas y areas de
produccion, utilizando ruedas para pasillos y patas para escaleras
0 zonas con obstaculos.

2 Vigilancia y seguridad perimetral: Patrullaje auténomo en
grandes perimetros con terrenos variados, combinando la
velocidad de las ruedas en asfalto con la capacidad todoterreno
de las patas.

3 Mapeo vy topografia de grandes areas: Creacion de mapas 3D
de alta definicion en complejos industriales o campus, optimizando
el tiempo de mapeo con el modo de ruedas.

4 Desarrollo de aplicaciones comerciales: Plataforma de
prototipado para soluciones comerciales que requieran movilidad
eficiente en entornos interiores y exteriores.

Control remoto con pantalla (camara dual):

1) Dos enlaces de comunicacion de respaldo: 1. Frecuencia

de comunicacion principal: 5.8G, control remoto y telemetria,
transmision unidireccional de imagenes y datos; 2. Frecuencia de
comunicacion de respaldo: red 4G completa.

2) Transmision de video: Imagenes de alta definicion 1080P con un
retardo de hasta 180 ms, compatible con entrada de flujo de video
de puerto de red estandar y transmision de senal de video de alta
definicion 1080P de doble canal.

3) A prueba de explosiones con pantalla, compatible con red 4G
completa.

4) Sistema de percepcion de imagen estandar: Camaras duales
con resolucion 1080P, gran angular de 120° vy luz de relleno de
cuatro luces de alto brillo.

Velocidad: 0-2.5 m/s.

34

Cardan optico dual: estabilizacion de tres ejes de alta precision

1) Parametros del cardan: Vibracion angular +0,01°

Rotacion de cabeceo controlable: -90°~+25°

Rotacion horizontal controlable: -270°~+270°

Rotacion de balanceo: -45°~+45°

2) Sensor termografico:

Resolucion: 640x512

Rango de banda: 8-14 pm

Rango de medicion de temperatura: Ganancia alta: -20~+130 °C
Ganancia baja: 50~+350 °C

Precision de la medicion de temperatura: -20~+150 °C (2 °C)
50~+550 °C (+5 °C)

3) Método de control: Aplicacién (control remoto con pantalla)
4) No incluye camara de profundidad ni brazo servomecanico/
radar, etc.
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(Inspeccién de seguridad, investigacion vy
recoleccion de evidencias, aplicacion

de leyes de transito, patrullaje

de gestion urbana)
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Tamano del producto:
| /I /0cm x 43cm x 30cm;

i Peso total de la
"= maquina: 18 kg (incluida
la bateria);

1 Inspeccion y monitoreo industrial: Rondas automatizadas
en fabricas, plantas de energia o sitios de construccion para la
deteccion de anomalias mediante camaras y sensores.

2 Seguridad vy vigilancia: Patrullaje autonomo en interiores y
exteriores, con transmision de video en tiempo real y baja latencia
para centros de control.

3 Mapeo 3D para gestion de activos: Escaneo y digitalizacion de
iInstalaciones industriales para la creacion de gemelos digitales y
gestion de inventario.

4 Respuesta a emergencias y seguridad publica: Exploracion
inicial en zonas de desastre o entornos peligrosos para evaluar la
situacion sin arriesgar vidas humanas.

0 Desarrollo de software y soluciones comerciales: Plataforma
robusta para que las empresas desarrollen y prueben
aplicaciones de robotica para mercados verticales.”

Velocidad: 0-2.5 m/s.

4

1. Con todas las funciones de Go2 Edu

2. Con control remoto de pantalla

3. Enlaces de comunicacion duales de respaldo: 1. La frecuencia
de comunicacién principal es de 5.8G con control remoto vy
telemetria, transmision de datos de imagen unidireccional con
transmision de senal integrada; 2. La frecuencia de comunicacion
de respaldo es Netcom 4G.

4. Transmision de video: Imagen de alta definicién 1080P, retardo
de hasta 180 ms, compatible con entrada de flujo de video de
puerto de red estandar y transmision de senal de video de alta
definicion 1080P de doble canal.

0. A prueba de explosiones con pantalla, compatible con la red
Netcom 4G.

6. Sistema de percepcion de imagen estandar: Camara dual con
resolucion 1080P y gran angular de 120°, equipada con cuatro
luces de relleno brillantes.

Camara de profundidad no incluida; el servomanipulador/radar no
se puede seleccionar por separado.

(Camara dual)
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Tamano del producto:
| /I /0cm x 43cm x 30cm;

; Peso total de la
"= maquina: 18 kg (incluida
la bateria);

1 Inspeccion y monitoreo industrial: Rondas automatizadas
en fabricas, plantas de energia o sitios de construccion para la
deteccion de anomalias mediante camaras y sensores.

2 Seguridad vy vigilancia: Patrullaje autonomo en interiores y
exteriores, con transmision de video en tiempo real y baja latencia
para centros de control.

3 Mapeo 3D para gestion de activos: Escaneo vy digitalizacion de
iInstalaciones industriales para la creacion de gemelos digitales y
gestion de inventario.

4 Respuesta a emergencias y seguridad publica: Exploracion
inicial en zonas de desastre o entornos peligrosos para evaluar la
situacion sin arriesgar vidas humanas.

5 Desarrollo de software y soluciones comerciales: Plataforma
robusta para que las empresas desarrollen y prueben
aplicaciones de robdética para mercados verticales.”

1. Con todas las funciones de Go2 Edu

2. Con control remoto de pantalla

3. Enlaces de comunicacion duales de respaldo: 1. La frecuencia
de comunicacion principal es 5.8G, con control remoto y
telemetria, transmision de datos de imagen unidireccional,
transmision de senal integrada. 2. La frecuencia de comunicacion
de respaldo es Netcom 4G.

4. Transmision de video: Imagen de alta definicién 1080P, retardo
de hasta 180 ms, compatible con entrada de flujo de video de
puerto de red estandar y transmision de senal de video de alta
definicion 1080P de doble canal.

2. A prueba de explosiones con pantalla, compatible con la red

Velocidad: 0-2.5 m/s.

34

Netcom 4G.

6. Sistema de percepcion de imagen estandar: Camara dual con
resolucion 1080P y gran angular de 120°, equipada con cuatro
luces de relleno brillantes.

/. Sistema de bldsqueda: Potencia de 30 W, brillo de 3000 ldmenes.
8. Sistema de luces de advertencia: Mdltiples modos de luz de
advertencia, colores de luz de advertencia (rojo, azul), potencia
de 10 W.

9. Sistema de transmision de voz digital: Transmisién de cédec
digital, la distancia maxima de transmision del altavoz es de 500 a
800 m.

10. Funciones: Grito en tiempo real, carga de grabacion,
reproduccion de audio, conversion de texto a voz, luz
estroboscopica, luz constante, ajuste de brillo de la luz, luz
estroboscopica roja y azul, luz roja y azul. Cambio de modo de luz
estroboscoépica azul

11. La camara de profundidad no esta incluida; el
servomanipulador/radar no se puede seleccionar por separado.

(Camara dual, megafono, reflector, luz roja y azul intermitente)
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CARACTERISTICAS

Tamano del producto:
| /I /0cm x 43cm x 30cm;

i Peso total de la
"= maquina: 18 kg (incluida
la bateria);

1 Inspeccion y monitoreo industrial: Rondas automatizadas
en fabricas, plantas de energia o sitios de construccion para la
deteccion de anomalias mediante camaras y sensores.

2 Seguridad vy vigilancia: Patrullaje autonomo en interiores y
exteriores, con transmision de video en tiempo real y baja latencia
para centros de control.

3 Mapeo 3D para gestion de activos: Escaneo y digitalizacion de
iInstalaciones industriales para la creacion de gemelos digitales y
gestion de inventario.

4 Respuesta a emergencias y seguridad publica: Exploracion
inicial en zonas de desastre o entornos peligrosos para evaluar la
situacion sin arriesgar vidas humanas.

5 Desarrollo de software y soluciones comerciales: Plataforma
robusta para que las empresas desarrollen y prueben
aplicaciones de robdtica para mercados verticales.”

Velocidad: 0-2.5 m/s.

4

1. Con todas las funciones de Go2-Edu

2. Con control remoto en pantalla (camara dual)

3. Cardan de doble luz: estabilizacion de tres ejes de alta precision
4. Parametros PTZ: Vibracion angular +0,01°

Inclinacidén y rotacién controlables: -90°~+25°

Rotacion horizontal controlable: -270°~+270°

Balanceo, balanceo, rotacion: -45°~+45°

5. Sensor termografico:

Resolucion: 640x512

Rango de banda: 8-14 pm

Rango de medicion de temperatura: ganancia alta: -20~+130 °C,
ganancia baja: 50~+550 °C

Precision de la medicion de temperatura: -20~+150 °C (+2 °C),
50~+550 °C (+5 °C)

6. Método de control: Aplicacion (con control remoto en pantalla)
/. No incluye camara de profundidad ni mecanismo de direccion
El brazo/radar, etc. no se pueden instalar opcionalmente por
separado.



DATOS DE CONTACTO
® 5539314434
. atencion.clientes@roboticsgalu.com

. Republica de Uruguay 113, piso 2F Centro Histérico de la Cdad.
de México, Centro, Cuauhtémoc, 06060, CDMX.




