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Plataforma integral
para datos y capacitacion
de robots humanoides
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Grados totales de libertad

Grado de libertad del robot (excluyendo el efector final): 19

Grados de libertad del brazo: 7x2
Grados de libertad de la cintura: 2
Grados de libertad de la columna: 1

Grados de libertad de la base: 2




| Espacio de trabajo operativo ampliado

Operacion movil:

Adopcion de un diseno de elevacion
movil qgue combina ruedasy
mecanismos de elevacion.

Espacio de trabajo vertical: 0-2 m
ROM de cintura (Z): +155°
ROM de cintura (Y): -2,5° ~ +135°

Controlar la precision :
» Precisién de elevacion: £0,5 mm

» Precisién de la pinza del efector
final: £0,1mm

* Nota: La precision varia segun las diferentes
configuraciones del efector final.

Latencia y respuesta dinamica:
» System Teleoperation Latency:

<100 ms

» Sampling Rate: 60 Hz




| Herramientas optimizadas de adquisicion de datos

Optimice la recopilacion de datos y reduzca costos con flujos de trabajo flexibles 'y
estandarizados
- superando los procesos manuales tradicionales.

® Caracteristicas clave

Gestion visual de plantillas para una
recopilacion eficiente

Configuraciones flexibles con diversas
plataformas y efectores finales

Gestion visual de plantillas para una Recogida en linea 24/7,
recoleccion eficiente estable y confiable

e Canal de adquisicion de datos
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@ Exportacion de datos 6 Almacenamiento de datos Q Cargay revision de datos



Herramientas integrales de inferencia y
entrenamiento de modelos

Admite un flujo de trabajo integral, desde el procesamiento de datos hasta
la implementacidén del modelo con un solo clic. La plataforma integra a la
perfeccidon diversos marcos de modelos roboticos de codigo abierto.

® Caracteristicas clave

. . Entorno de simulacion para la evaluacion
Ecosistema rico con soporte de modelos

. de modelos
convencionales

Diseno facil de usar para una rapida

Capacitacion distribuida para una alta
implementacion

eficiencia

e Canalizacion de entrenamiento e inferencia
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Configuracion tiempo real
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L'o de altura ajustable

justable: ~1260-1680 mm

Chasis movil opcional

Velocidad maxima: < 1,5 m/s




Modelo G1-D (Estandar) G1-D (Buque insignia)
Dimensiones generales
(altura minima de la columna) 1260x500x500mm 1260x525x570mm
Dimensiones generales
(altura maxima de la columna 1680x500x500mm 1680x525x570mm
o | Peso total (incluida la bateria)
§' Total Weight (incl. battery) Aprox. 50kg Aprox. 80kg
® | Grado de libertad total
=2
0 | (excl. efector final) 17 19
g DOF de un solo brazo 7
8 (excl. efector final)
Carga Util maxima de un
g solo brazo [1] AEED S
0
g~ Onci del ef final [2] Pinza opcional para 2 dedos / Mano diestra de 3 dedos (no tactil) /
o [HEfaluEs E2 CHEEa k) Mano diestra de 3 dedos (tactil) / Mano diestra de 5 dedos
o
] .
Cintura DOF 2
Rango de movimiento de la . o i v R R
articulacion de la cintura Eje Z: £155° eje Y: -2,5° a +135
Velocidad de elevacién
de la columna Aprox.60m m/s
Maxima velocidad de movilidad / 1.5m /s
E Accionamiento diferencial, admite rotacion de
g Tipo de transmision del chasis / 360° en el lugar
o
o LiDAR *1 + Cémara de profundidad *2
§ Sensores de chasis / + Sensor de colisién fisica *2
+ Sensor de deteccion de obstaculos bajos *2
o
% 2 | Médulo de alta potencia de céalculo CPU de alto rendimiento de 8 nicleos
0o o
-~ 0
§ g‘ Perception Sensors Camara binocular HD para cabeza *1 + Cadmara HD para mufieca *2
CH)
8 | Wi-Fi 6, Bluetooth 5.2 Si
SEID €5 I [PEEE) 62 CLlletilD NVIDIA Jetson Orin NX de 16 GB (100 TOPS))
g Bateria de la parte superior del
8 Bateria cuerpo (liberacién rapida): 9 Ah Bateria del chasis (integrada): 30 Ah
7]
e
g' Controlador manual Si
Computadora de visualizacién Si
Duracion de la bateria Aprox. 2 horas Aprox. 6 horas
Q
3 OTA inteligente mejorada Si
Desarrollo secundario [3] Si

[1] La carga méaxima del brazo varia mucho segUn las diferentes posturas de extensién del brazo.

[2] Para seleccionar el efector final, comuniquese con nuestro equipo de ventas.

[3] Para obtener mas informacion, lea el manual de desarrollo secundario.

[4] Para conocer los términos de garantia méas detallados, lea el folleto de garantia del producto.

[5] Los pardmetros anteriores pueden variar en diferentes escenarios y configuraciones, sujeto a la situacioén real.

[6] El robot humanoide tiene una estructura compleja y una potencia extremadamente potente. Se recomienda a los usuarios mantener
una distancia de seguridad suficiente entre el robot y las personas. Uselo con precaucion.

[7]1 La apariencia del producto esta sujeta a cambios. Consulte el producto final.

[8] Algunas funciones de muestra de esta pagina aln se estan desarrollando y probando, y estaran abiertas a los usuarios en el futuro.
[9] Este producto es un robot civil. Rogamos a todos los usuarios que se abstengan de realizar modificaciones peligrosas o utilizar el
robot de forma peligrosa.
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