


Percepcion precisa, seguimiento inteligente

Equipado con una CPU de 8 nucleos y un sistema de seguimiento inteligente ISS 3.0 de desarrollo
propio para posicionamiento a nivel centimétrico y seguimiento estable de la compadia.

Plataforma abierta que impulsa la innovacion.

Proporciona interfaces fdciles de usar para desarrolladores, compatibles con grandes modelos de 1A
para la interaccion con |A incorporada y la toma de decisiones autdonoma.




Motores potentes,
Capacidad de carga excepcional.

Torque maximo en las articulaciones:
Aprox. 90 N-m,

relacion torque-peso: Aprox. 5 N-m/kg
(peso propio: 18 kg).

Ultra-long Resistencia
Ampliar Fronteras

Funciona con una bateria de alta
capacidad de 648 Wh (15 000 mAh).
Mds de 4 horas de autonomia sin carga;
Mds de 2,5 horas con 15 kg de carga;
Autonomia a pie superior a 13 km.

Resistencia ultralarga
Amplia tus limites

Disefio resistente a la lluvia con
clasificacion IP54, rendimiento estable
en condiciones climdticas y entornos
complejos.

Bionica agil,
Dinamica excepcional

Modelo biénico de gran tamafio

permite movimientos dgiles: correr,
escalar, saltar, etc. La velocidad mdxima
sin carga alcanza los 5 m/s,

con la capacidad de escalar plataformas
verticales de 50 cm y pendientes de 40°.



Parametro Unitree As2

| Amplias interfaces

| Mddulo complementario | Camara Frontal | Microfono & altavoz externas
Cambio sin interrupcionesentre. Camara de alta definicion | | Capturade precision | Gigabit Ethernet 1
el control remotoy el Proyeccion potente SBUS xT;

modo de seguimiento inteligente. Potencia de salida: BAT

Estandar: Unitree L2.
Actualizable a LiDAR de grado industrial de
64 a 128 lineas.

| Bateria inteligente

Estandar:
Bateria de alto voltaje de 8000 mAh;
Version opcional de 15 000 mAh para
mayor autonomia.

Ve

Sistema de iluminacion
l frontal

La iluminacién de alta
luminosidad ilumina cada detalle
que hay delante.

Potente arquitectura
informatica de doble nicleo

12 motores de alta
densidad de potencia

Motion controller:
high-performance ARM processor.
Expandable Al processor:

external ORIN NX.

Motores sincronos de imanes permanentes
(PMSM) de rotor interno, de baja inercia y
alta velocidad.

Potente propulsion, alta velocidad, gran
capacidad de carga Util.

Y movilidad estable en terrenos complejos.



Modelo

As2 AIR

As2 PRO

As2 EDU

Tamaiio (de pie)

720mm x 378mm x 457mm

o

5 | Tamaiio (en posicion prona 776mm x 378mm x 233mm

(1]

2. | Peso (con bateria) Approx. 20kg

[=]

§ Material Aleacion de aluminio + plastico de ingenieria de alta resistencia

3 Grados de libertad 12

i (motores articulados)

%: Cojinetes de articulacion Rodamientos de rodillos cruzados de grado industrial (alta precision, alta capacidad de carga)
3 Motor sincrono de imanes permanentes (PMSM) de rotor interno de baja inercia y alta velocidad.

Motores conjuntos

(Respuesta mejorada v disipacion de ca

or)

Par maximo de la

articulacion Aprox. 65 N.m Aprox. 75 N.m Aprox. 90 N.m
Rango de movimiento cuerpo: -45 ~ 45° Muslo: -115° ~200° Vastago: -159° ~-47°
Tension de alimentacién 36V ~50.4V

Codificador conjunto

Codificadores duales

Sistema de refrigeracion

Refrigeracién local del aire

Fuente de alimentacion

bateria de litio

o Wi-Fi 6, Bluetooth 5.2 Si

g Alta voz Si

% Micréfono Si

:i: Luz delantera Si

% ISS 3.0 / Si

g- GPS / Si (desactivado por defecto; se activa con autorizacion del usuario)

@ 4G / Si (desactivado por defecto; se activa con autorizacion del usuario)
Camara HD Si Si
billtilrgl'\;g‘epﬂggulo Unitree L2 LiDAR de grado industrial de 64 a 128 lineas

Potencia de calculo

CPU de alto rendimiento de 8 n

Ucleos

Interfaces externas

Gigabit Ethernet x 1

SBUS x 1

Potencia de salida: BAT

Temperatura de
funcionamiento

-20C~50C

Duracién de la
bateria (sin carga)

Aproximadamente 2 horas de
caminata continua, unos 10 km.

Aproximadamente 4 horas de
caminata continua, unos 20 km.

Aproximadamente 4 horas de
caminata continua, unos 20 km.

g Duracion de la Con una carga de 10 kg, mas de 1,5 horas de|] Con una carga de 13 kg, >2,5 horas de Con una carga de 15 kg, mas de 2,5 horas de

- G caminata continua, aproximadamente 7 kmj caminata continua, aprox. 1 caminata continua, aproximadamente 13 km.

=S bateria (con carga)

& | Carga maxima de pie Aprox. 45kg Aprox. b5kg Aprox. 65kg

Q.

g Carga de marcha continua Aprox. 10kg Aprox. 13kg Aprox. 15kg

3 | Capacidad para caminar 5 3 &

%-. Eor per&digntes - Aprox. 30 Aprox. 40 Aprox. 40

3 apacidad para subir

g e 20cm 25¢cm 25¢cm
Velocidad 0~3.0m/s 0~3.7m/s 0~3.7m/s (Up to ~5 m/s)
Clasificacion de proteccion / P54 IP54
Remote Control Opcional Si Si

> R B ) Bateria de largo alcance Bateria de largo alcance

§ Capacidad de la bateria Estandar (8000mAh) x1 (15000mAh) X1 (15000mAh) X1

@ | Cargador Estandar (50.4V 4A) Cargaréapida (504 V74A) Carga rapida (50,4 V7,4 A)

gl Charging Dock / / Si
Base de expansion de alta / / Disponibles varias marcas y
potencia informatica modelos. Como Orin NX, etc.
Desarrollo secundario  [2] No compatible No compatible Compatible

o

g Plataforma UniStore Compatible Compatible Compatible

Actualizacion OTA
inteligente

Actualizaciones continuas

Actualizaciones continuas

Actualizaciones continuas

[1]Los datos anteriores se obtuvieron en condiciones de laboratorio. El rendimiento real puede variar segun las condiciones de uso, por lo que le recomendamos que consulte su propia experiencia.
[2]Para obtener informacion detallada sobre las funciones, consulte el Manual de Desarrollo Secundario.
[3]Para conocer los términos detallados de la garantia, consulte el Manual de Garantia del Producto.

[4]Solo compatible con la version para China continel

ntal.

[5]Los parametros mencionados anteriormente pueden variar segin los diferentes escenarios de aplicacion y las distintas configuraciones; pongase en contacto con el departamento de ventas antes de realizar la ompra.
[6]Este robot cuadrUpedo posee una estructura compleja y una dindmica potente. Los usuarios deben mantener una distancia de seguridad con el robot en todo momento. Uselo con precaucién.

[7]EL aspecto del producto esta sujeto a cambios. Consulte el producto final.
[8]Algunas de las funciones que se muestran en esta pagina estan en fase de desarrollo y prueba, y se irdn poniendo a disposicion de los usuarios gradualmente.

[9]Este producto es un robot civil. Solicitamos amablemente a todos los usuarios que se abstengan de realizar modificaciones peligrosas o de utilizar el robot de forma arriesgada.
[10]Visite el sitio web de Unitree Robotics para obtener mas informacion sobre los términos y politicas relacionados, y cumpla con las leyes y regulaciones locales.
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